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140192 D-SUB&プローブコネクター
OXR-DPS09-Ⅰ（別売品　　　　）

31

1-31

位置決めピン用穴2-φ6
（位置決めピン最大長さ10）

（
位
置
決
め
ピ
ン
用

)

4-M6（90°等配）
（ツール取付け用タップ）

63
±

0.
01

4-φ6.5,φ11ザグリ深6.5（90°等配）
（ロボット取付け穴）

D-F8N（別売品）
030500 オートスイッチ ・ 無接点

２０ＡⅠと接合する場合
位置決めピンを

外す必要があります。

エアポート6-M5

3
25
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.5

46
.5

31

45°

φ80
（109）

P.C.D.63

76

（
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4）

27.5 25 27.5

17

2-M4

クランプφ4 アンクランプφ4

φ25－0.01
－0.03

140190 D-SUB&プローブコネクター
OXR-DPS09（別売品　　　　）1-31

1-31

（裏
側の

位置
決め

ピン
用）
（裏

側の
位置

決め
ピン

用）
31

.5
±

0.
01

31
.5
±

0.
01

+0.05
+0.02裏側に位置決め用穴2-φ6

（位置決めピン最大長さ11）

注文コードNo. 140292
型　　　　式 OX-20B

標 準 価 格 ¥61,500（税別）

注文コードNo. 140293
型　　　　式 OX-20BⅠ
標 準 価 格 ¥31,500（税別）

⃝ 重量：507g
⃝ 取付位置：ロボット側
⃝ 可搬重量：～ 20kg
⃝ 連結時の厚み：47mm
⃝ Aタイプとの互換性有
⃝  ピストンの動作確認センサーが取付

可能（OP）

⃝ 重量：226g
⃝ 取付位置：ツール側
⃝ 可搬重量：～ 20kg
⃝ 連結時の厚み：47mm
⃝ Aタイプとの互換性有

多関節ロボット用

 小型ロボット対応〔可搬重量20kg仕様〕

 小型ロボット対応〔可搬重量10kg仕様〕

140190 D-SUB&プローブコネクター
OXR-DPS09（別売品 　　　　）

（
裏
側
の
位
置
決
め
ピ
ン
用
）

（位置決めピン最大長さ11.5）

20
±

0.
01

　

1-31

P.C.D.40

（
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）

56
.5

（87.5）

φ56

45°

31

φ25

42
.5

12
27

.5
3

裏側に位置決め用穴φ6

4-φ6.5,φ11ザグリ深8.5
（90°等配）
（ロボット取付け穴）

クランプφ4

アンクランプφ4

エアポート
6-M5

+0.05
+0.02

－0.01
－0.03

(位
置
決
め
ピ
ン
用

)
(位
置
決
め
ピ
ン
用

)

位置決め用穴2-φ5 +0.05
+0.02

（位置決めピン最大長さ2.5）

20
±

0.
01

24
±

0.
01

φ56

P.C.D.40

56
.5

（
85
） 45°

31

4-M6（90°等配）
（ツール取付け用タップ）

140192 
D-SUB&プローブコネクター
OXR-DPS09-Ⅰ（別売品 　　　　）1-31

12
.5

（
16
）

エアポート
6-M5

注文コードNo. 140262
型　　　　式 OX-10B

標 準 価 格 ¥44,000（税別）

⃝ 重量：199g
⃝ 取付位置：ロボット側
⃝ 可搬重量：～ 10kg
⃝ 連結時の厚み：43mm

注文コードNo. 140263
型　　　　式 OX-10BⅠ
標 準 価 格 ¥22,000（税別）

⃝ 重量：115g
⃝ 取付位置：ツール側
⃝ 可搬重量：～ 10kg
⃝ 連結時の厚み：43mm

超ジュラルミン製

裏　
面

ベース／超ジュラルミン製

着脱部／鉄製

①
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